Informatica Industriale e Sistemi Embedded - Appello del 22/02/16
Cognome ................................…......Nome .......................... Matricola…………………………………
1. Un sistema di acquisizione e misura della velocità di impulsi (dovuti al passaggio di oggetti davanti ad una cellula fotoelettrica) la cui frequenza è compresa nell’intervallo [300 KHz – 150 MHz] è governato da un microprocessore a 32 bit e frequenza di lavoro 500 MHz. Il microprocessore deve gestire una catena di acquisizione che misura anche una velocità di rotazione tramite gestione hw di un encoder incrementale che legge per 10 secondi una velocità media di 100 giri al minuto con accuratezza di 1°. Si verifichi la tecnica di acquisizione e misura più adeguata, in maniera tale da garantire una precisione di misura contenuta entro +/- 1%. In caso di utilizzo di interrupt si consideri pari a 100 sec la latenza di attivazione della corrispondente routine.
2. Si progetti un sistema di regolazione della potenza media applicata ad una resistenza di una lavatrice tenendo conto che si ha a disposizione solo la normale tensione di rete e che si intende erogare una potenza pari all’80% di tutta quella disponibile entro un tempo di 20 msec. 
3. Si illustri il problema della non linearità differenziale e si mostri quale sia il missed code nel caso di un ADC a 3 bit dove il DNL error sia 0 dappertutto mentre per l’intervallo 2 vale -1.5 LSB e per l’intervallo 4 vale 1.5 LSB..
4. Si illustrino le problematiche di tempi di risposta e latenze di un bus di campo in presenza ed in assenza di PLC.
5. Si descriva l’utilizzo dell’istruzione SWI nell’architettura del processore ARM e si commenti il codice qui a fianco che ne descrive un esempio di utilizzo.









