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1. Un sistema di acquisizione e misura della velocità di impulsi la cui frequenza è compresa nell’intervallo [1 MHz – 10 MHz] è governato da un microprocessore a 16 bit e frequenza di lavoro 500 MHz. Il microprocessore deve gestire una catena di controllo costituita da motore corrente in continua pilotato tramite ponte H e alimentato tramite circuito con TRIAC+UJT, di cui misura la posizione con precisione del 1%. Si verifichi la tecnica di acquisizione e misura più adeguata, in maniera tale da garantire una precisione di misura contenuta entro +/-1%. In caso di utilizzo di interrupt si consideri nulla la latenza di attivazione della corrispondente routine.
2. Si illustrino le caratteristiche di un convertitore Sigma Delta a 3 bit e si mostri l’andamento della conversione per un segnale di ingresso a 2V su una dinamica che va da -4V a 4V.

3. Si realizzi tramite decoder il circuito di indirizzamento per una mappa di memoria contenente un blocco ROM da 48 MB, un blocco RAM consecutivo da 96 MB e un secondo blocco RAM da 64 MB a partire dall’indirizzo 30000000 hex.
4. Un nastro trasportatore porta bottiglie di conserva in cui un sistema automatico verifica lo stato di riempimento. Il passaggio delle bottiglie viene rilevato da una coppia diodo fotocellula che invia il segnale di presenza o meno a un contatore hw a 8 bit. Il contatore viene letto da un microprocessore a 32 bit in cui le istruzioni di lettura sono a 8 bit ed avvengono attraverso il registro accumulatore. Si scriva una breve routine sw assembly che possa permettere la rilevazione della produzione giornaliera tenendo conto che essa può arrivare ad oltre 2000 bottiglie.
5. Si illustrino le tecniche di accesso ad un mezzo trasmissivo ed in particolare come vengano implementate a livello di Can Bus..









